0 4 1 | 2 3 4 5 | 6 7 8 9
Profibus Profibus
60.8 55 500 81.
ABAB ABAB
—f =
24V7F1 24V7F2 24V7F4 24V7F5 o
gg_g GVTET 7.2 ———— gg.g OVTES 7.3 = ov7F4 1414 -2A9 ET 200S Digitalausgabe 4DO
: L24V7F3 ‘ ) 13. 145. St.02: LM Star
CIAd I ;g Lk } “OA1 I :13/\30 1 t.02: LM Start
Interface j‘% % 10 Interface :IE a 11 ; A13.1 145.2 St.02: LM Grundstel
IM 151 DP-Adr.| oo~ <|o o m|~ <o IM 151 DP-Adr.| oo m~ | 2|a13.2 145.3 $t.02: LM Stdrung
ET200S ToE=E XX ET200S oS xx _DOAD ET200S == xx 4 )
-1A2 Powermodul TM-P 2= -1A11 Powermodul TM-P |~ 22 Powermodul TM-P |~ 22 g A13.3 |145.4  St.02: Kamera Trigg
-1A3 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -1A12 ET 200S Digitalausgabe 4DO -2A3 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -2A10 ET 200S Digitalausgabe 4DO
1|E10.0 130.1 St.01: Vorwahl Hand 1[A11.0 136.1 St.01: Nietstempel 1]E13.0 140.1 St.02: Vorwahl Hand 1[A13.4 145.5 St.02: Kamera Progr
3| A4 3 3 |A4 3
5|E10.1 130.2 St.01: Start 5|A11.1 136.2 St.01: Nietstempel 5(E13.1 140.2 St.02: Start 5(A13.5 145.6 St.02: Kamera Progr
7 | A3 T 7 | A3 7
2 |E10.2 130.3 St.01: Stop HbTE 21A11.2 136.3 St.01: 2 |E13.2 140.3 St.02: Stop HbTE 2|A13.6 145.7 St.02: Kamera Progr
4|A8 4 4|A8 4
6|E10.3 130.4 St.01: Stérung Quit 6|A11.3 136.4 St.01: Druckluft EI 6 |E13.3 140.4 St.02: Stoérung Quit 6 |A13.7 145.8 St.02: Kamera Progr
8 | A7 8 8 |A7 8
-1A4 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -2A4 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1]E10.4 130.5 St.01: Grundstellun 1[E13.4 140.5 St.02: Grundstellun
3| A4 3 |A4
5|E10.5 130.6 St.01: Not-Halt 5 |E18.5 140.6 St.02: Not-Halt
7 [A3 7 | A3
2|E10.6 130.7 St.01: Schutztur of 2 |E13.6 140.7 St.02: Schutztir of
41 A8 4 | A8
6|E10.7 130.8 St.01: Druckluft 1i. 6 |E13.7 140.8 St.02:
8 | A7 8 | A7
-1A5 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -2A5 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|E11.0 |[131.1  St.01: Handpult 1 g 1|E14.0 |141.1  St.02: Handpult 1 g 7.3 ~24V7F6 _24VTFE y,q 4
3| A4 3| A4 7.3 OV7F6 OV7E6 | 149 1
5|E11.1 |131.2  St.01: Handpult 2 g 5|E14.1 |141.2  St.02: Handpult 2 g =
7 | A3 7 | A3
2|E11.2 |131.3 St.01: Nietstempel 2|E14.2 |141.3 St.02: Kamera BUSY Aol e
41A8 4| A8 L ET200S e E=xx
g 5\1?1.3 131.4  St.01: Nietstempel 8 12174.3 141.4  St.02: Kamera Strob 2A11 Powermodul TM-P | 7~ 2=
-1A6 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -2A6 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -2A12 ET 200S Digitalausgabe 4DO
1|E11.4 131.5 St.01: Nietstempel 1{E14.4 141.5 St.02: Kamera Fenst 1]A14.0 146.1 St.02: Laser-Pointe
3| A4 3| A4 3
5|E11.5 131.6 St.01: Nietstempel 5|E14.5 141.6 St.02: Kamera Fenst 5(A14.1 146.2 St.02: Laser-Pointe
7| A3 7 | A3 7
2 |E11.6 131.7 St..01: 2 |E14.6 141.7 St.02: Kamera Fenst 2 |A14.2 146.3 St.02: Laser-Pointe
4 (A8 4| A8 4
6 |E11.7 131.8 St.01: 6|E14.7 141.8 St.02: Kamera Fenst 6 |A14.3 146.4 St.02: Laser-Pointe
8 | A7 8 | A7 8
-1A9 ET 200S Digitalausgabe 4DO
1|A10.0 135.1 St.01: LM Start
3
5(A10.1 135.2 St.01: LM Grundstel
7
2|A10.2 135.3 St.01: LM Stérung
4
6 |A10.3 135.4 St.01:
8
Station 01 Station 01 Station 02 Station 02
9.09.01 | Ratz |Datum[13.11.00 DP-Ubersicht =
Boarb Gernard Motor - o GEFEG Westphal GmbH Station 01-02 F
Gepr. Mont aqellﬂ 1e Celle 05141 / 9551-0 Zeichnungsnr. : Blatt 80
Zust. | Anderung | Datum | Name |Norm Urspr. WSCAD 4.1 IErs.f Ers.d P000900 von 954 BLl.




0 { 1 2 3 | 4 | 5 6 7 8 9
Profibus Profibus
REAS AB &S]
g -7A10 ET 200S Digitalausgabe 4DO ?

7.4 -23VIE8 7.5 2R 1|At6-4 |185.5  St.07: Kamera Progr -8A5 ET 200S Digitaleingabe 4 DI ~8A11 ET 200S Digitalausgabe 400
. 151.4 -
774A1 ] 5|A16.5 155.6 St.07: Kamera Progr 1|E20.0 161.1 St.08: Handpult 1 g 1]1A19.4 165.5 St.08 => Palettiere

- 7 3| A4 3
Interface | 1= & 14 3 A16.6 | 155.7 St.07: Kamera Progr g 530.1 161.2 St.08: Handpult 2 g g A19.5 [165.6 St.08 => Palettiere
I 151 -~ DP-dr.] ajomingio 6|A16.7 |155.8  St.07: Kamera Progr 2|E20.2 |161.3  St.08: Unterstitzun 2|a19.6 |165.7 St.08 => Palettiere
- ET200S —mSsS XX 8 4| A8 4
7A2 Powermodul TM=B |~ 22 DaV7E1 6|E20.3 |161.4 St.08: Unterstiitzun 6|A19.7 |165.8 St.08 => Palettiere
7.5 210 S lE10. 159, 1 81A7 8
-7A3 ET 200S Digitaleingabe 4 DI 7.5 159.1 -8A6 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|E16.0 |150.1 $t.07: Vorwahl Hand 1|E20.4 |161.5  St.08: Greifer Y-Ac 30.8 ~24V8F14
3| a4 | o~ | 3| aa 30.8 OVBF14
5(E16.1 |150.2  St.07: Start “7A11 ET200S TnEsxx 5|E20.5 |161.6  St.08: Greifer Y-Ac =
7|A3 Powermodul TM-P << 7|A3 i . ] o~ <o
2|E16.2 |150.3  St.07: Stop HbTE 2|E20.6 |161.8  St.08: Greifer Z-Ac
4| A8 A 4 | A8 ET2 =SS XX
6|E16.3 [150.4  st.07: Stdérung Quit -7A12 ET 2008 Digitalausgabe 400 6|E20.7 |161.7 st.08: Greifer z-Ac -8A12 POWEFLO%?JSI e |22 23
8 | A7 1|1A17.0 156.1 St.07: Laser-Pointe 8 |A7
-7A4 ET 200S Digitaleingabe 4 DI 5|Aa17.1 156.2 St.07: Laser-Pointe -8A7 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -8A13 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|E16.4 |150.5  St.07: Grundstellun 7 1|E21.0 |162.1 St.08: Greifer gesc 1|E22.4 |163.5  St.08:
3| A4 2 [(A17.2 156.3 St.07: Laser-Pointe 3| A4 3 |A4
5|E16.5 |150.6  St.07: Not-Halt 4 5(E21.1 |162.2  St.08: Greifer offe 5|E22.5 |163.6  St.08:
7|A3 6|A17.3 |156.4  St.07: Laser-Pointe 7 |A3 7 |A3
2|E16.6 |150.7  St.07: Schutztir of 8 2|E21.2 |162.3  St.08: Burster Mess 2|E22.6 |163.7  St.08:
4| A8 41 A8 4 (A8
6|E16.7 |150.8  St.07: Station 07 6[E21.3 |162.4  St.08: Burster Mess 6|E22.7 |163.8  St.08:
8| A7 8 |A7 8 |A7
-7A5 ET 200S Digitaleingabe 4 DI . % 7.6 »2AVLEAD -8A8 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -8A14 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|E17.0 151.2 St.07: Handpult 1 g 7'86A1 ] 1]E21.4 162.5 St.08: Einpressmess 1]E23.0 164.1 St.08:
3|A4 - 3|A4 3 (A4
5|E17.1 {151.3  St.07: Handpult 2 g Interface | = 2| 15 ? EA231.5 162.6  St.08: g i%3.1 164.2  St.08:
7 (A3 it
2|E17.2 |151.4  St.07: Kamera BUSY IM 151 DP-Adr.| oooj~<jo 2|E21.6 |162.7 st.os: 2|E23.2 |164.3  St.08:
ale - ET200S == xX 4| A8 4| A8
g 5\177.3 151.5  St.07: Kamera Strob 8A2 Powermodul TM-P |~ 22 g 5271.7 162.8  St.08: g 5\33.3 164.4  St.08:
-7A6 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -8A3 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -8A9 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -8A15 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|E17.4 [151.6  St.07: Kamera Fenst 1|E19.0 |160.1 St.08: Vorwahl Hand 1|E22.0 |163.1 St.08 <= Palettiere 1|E23.4 |[164.5  St.08:
3 (A4 3 (A4 3 (A4 3 (A4
5(E17.5 |151.7  St.07: Kamera Fenst 5|E19.1 |160.2  St.08: Start 5|E22.1 |163.2  St.08 <= Palettiere g %3.5 164.6  St.08:
7 (A3 7|A3 7 (A3
2|E17.6 |151.8  St.07: Kamera Fenst 2|E19.2 |160.3  St.08: Stop HbTE 2|E22.2 |163.3  St.08 <= Palettiere 421 i%s.e 164.7  St.08:
4|A8 4|A8 4|A8
6|E17.7 |151.1 St.07: Kamera Fenst 6|E19.3 |160.4  St.08: Stérung Quit 6|E22.3 |163.4  St.08 <= Palettiere g 553.7 164.8  St.08:
8 |A7 8 A7 8 |A7
-7A9 ET 200S Digitalausgabe 4DO -8A4 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -8A10 ET 200S Digitalausgabe 4DO -8A16 ET 200S Digitalausgabe 4DO
1|A16.0 | 155.1 St.07: LM Start 1|E19.4 [160.5  St.08: Grundstellun 1|A19.0 | 165.1 St.08: LM Start 13A20.0 166.1 St.08:
3 3 (A4 3
5|A16.1 |155.2  St.07: LM Grundstel 5|E19.5 |160.6  St.08: Not-Halt 5{A19.1 |165.2  St.08: LM Grundstel g A20.1 |166.2  St.08:
7 7 (A3 7 .
2|A16.2 |155.3  St.07: LM Stérung 2|E19.6 |160.7  St.08: Schutztir of 2|A19.2 |165.3  St.08: LM Stérung 5 A20.2 |166.3  St.08:
4 4| AB 4
6|A16.3 155.4 St.07: Kamera Trigg g E19.7 160.8 St.08: Druckluft i. g A19.3 165.4 St.08: Achse Netzsc g A20.3 166.4 St.08:
8 A7
Station 07 Station 08 Station 08 Station 08
9.09.01| Ratz [Datum |[13.11.00 DP-Ubersicht =
seard] Gernara | MOtOI - GEFEG Westphal GmbH Station 07-08 T
Gepr. Montagelinie Celle 05141 / 9551-0 Zeichnungsnr. : Blatt 81
Zust. | Anderung | Datum | Name |Norm Urspr. WSCAD 4.1 [Ers.f Ers.d P000900 von 954 BI.




0 1 2 | 3 j 4 ] 5 | 6 y 7 | 8 9

Profibus Profibus
81.8 SO ST 83.1
ABASB ABAB
= -9A8 auf Blatt 84 =
_8A17 | ET 200s Digitalausgabe 4D0 7.7 L 7.8 ~-24V7F16 ~9A9 ET 2008 Digitalausgabe 4DO “10A3 | ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|A20.4 |166.5 st.o08: “9A1 I 1{A24.0 [175.1  St.09: LM Start 1|E27.0 |180.1  St.10: Vorwahl Hand
3 3 3| A4
5(A20.5 |166.6  St.08: Interface | %= o | 16 5|A24.1 |175.2  St.09: LM Grundstel 5|E27.1 |180.2  St.10: Start
7 - : 7 7 |A3
2|a20.6 |166.7 st.08: Ih i DP-Adr:] aifoejr <o 2|a24.2 |175.3  st.09: LM Stérung 21€27.2 |180.3  St.10: Stop HbTE
4 -9A2 ET200S == 4 4|A8 )
g A20.7 166.8 St.08: powermodul TM-P 32 g A24.3 175.4 St.09: Ampel rot Fe g 5%7.3 180.4 St.10: Stérung Quit
-8A18 ET 200S Digitalausgabe 4DO -9A3 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -9A10 ET 200S Digitalausgabe 4DO -10A4 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|A21.0 167.1 St.08: Palettierer 1|E24.0 170.1 St.09: Vorwahl Hand 11A24.4 175.5 St.09: Kamera Reset 1|E27.4 180.5 St.10: Grundstellun
3 3| A4 3 3| A4
5|A21.1 |167.2  St.08: 5|E24.1 |170.2  St.09: Start 5|A24.5 |175.6  St.09: Kamera Messe 5|E27.5 [180.6  St.10: Not-Halt
7 7|A3 7 7| A3
2|A21.2 |167.3  St.08: Achse Regler 2|E24.2 [170.3  St.09: Stop HbTE 2|A24.6 |175.7  St.09: 2|E27.6 |180.7  St.10: Schutztir of
4 4|A8 4 4|A8
6 |1A21.3 167.4 St.08: Achse Stérun 6(E24.3 170.4 St.09: Stdrung Quit 6 |A24.7 175.8 §t.09: 6 |E27.7 180.8 St.10: Druckluft 1i.
8 8 |A7 8 8 |A7
-9A4 ET 200S Digitaleingabe 4 DI 7 g ~24VTF17 N -10A5 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
L24V7F14 1|E24.4 |170.5  St.09: Grundstellun g OV/F17 | 1|E28.0 |[181.1  St.10: Handpult 1 g
7.7 7.8
7.7 QV7F14 = 3| A4 3| A4
5(E24.5 |170.6  St.09: Not-Halt N|© o~ Sj 5|E28.1 |181.2  St.10: Handpult 2 g
7 |A3 L ET200S ——=S=xXx 7 | A3
@@~ o 2|E24.6 |170.7 St.09: Schutztiir of 9A11 00 A == 22 2|E28.2 |181.3 St.10: Unterstitzun
Powermodul TM-P <<
-8A19 ET200S ToE=EXXx 41A8 ) ) 4 (A8 ) i
powermodul TM-P 23 g i%4.7 170.8  St.09: Druckluft i. “9A12 ET 2005 Digitalausgabe 4DO g i%s.a 181.4  St.10: Unterstitzun
_8A20 ET 200S Digitalausgabe 4DO -9A5 ET 200S Digitaleingabe 4 DI 11A25.0 | 176.1  St.09: DruckstoBel -10A6 ET 200§ Digitaleingabe 4 DI
1]1A22.0 168.1 St.08: Unterstitzun 1|E25.0 171..1 St.09: Handpult 1 g 5|A25.1 176.2 St.09: DruckstoBel 1|E28.4 181.5 St.10: Greifer gesc
3 3| A4 7 3| A4
5]|A22.1 168.2 St.08: *Unterstitzu 5|E25.1 171.2 St.09: Handpult 2 g 2 |A25.2 176.3 St.09: 5|E28.5 181.6 St.10: Greifer offe
7 7| A3 * 4 7|A3
2|A22.2 |168.3  St.08: Greifer Y-Ac 2|E25.2 [171.3  St.09: DruckstdBel 6|A25.3 |176.4  St.09: Kamera DI 1 2|E28.6 |[181.7  St.10: Stator drehe
4 4| A8 8 4|A8
g A22.3 |168.4  St.08: *Greifer Y-A g i275.3 171.4  St.09: DruckstéBel “9A13 ET 2005 Digitalausgabe 4DO g i%8.7 181.8  St.10: Stator drehe
-8A21 ET 2008 Digitalausgabe 4DO -9A6 ET 200S Digitaleingabe 4 DI 1|A28-4 | 176-5  St.09: Kamera DI 2 -10A7 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|a22.4 |168.5 St.08: Greifer z-Ac 1|E25.4 [171.5  St.09: Winkelstellu 5|A25.5 |176.6  St.09: Kamera DI 3 1|E29.0 |[182.1  st.10: Druck Zentri
3 3[A4 7 3| A4
5|A22.5 |168.6 St.08: Greifer Z-Ac 5|E25.5 |171.6  St.09: Winkelstellu 2|A25.6 |176.7  St.09: Kamera DI 4 5|E29.1 |182.2  St.10: Zentrierdorn
7 7| A3 4 7| A3
2|A22.6 |168.7  St.08: Greifer zU 2|E25.6 [171.7  St.09: Winkelstellu 6|A25.7 |176.8  St.09: Druckluft EI 2|E29.2 [182.3  St.10: Staudruck Ze
4 4|A8 8 4|A8
6|A22.7 |168.8  St.08: *Greifer AUF 6|E25.7 [171.8  St.09: Kamera Betri 6|E29.3 |182.4  St.10: Greifer gesc
8 8 |A7 Station 09 8 | A7
-8A22 ET 200S Digitalausgabe 4DO -9A7 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -10A9 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1(A23.0 [169.1  St.08: Burster Star 1|E26.0 [172.1  St.09: Kamera Fehle 8.1 gcgg? g.o ~24V8F2 1|E30.0 |184.1 St 10: Achse in Pos
3 3| A4 8.1 3|A4
5|A23.1 |169.2  St.08: Burster Rese 5|E26.1 [172.2  St.09: Kamera Messe -10A1 I 5|E30.1 [184.2 St 10: Achse in Pos
7 7| A3 7 |A3
2|Aa23.2 |169.3 st.08: 2|E26.2 [172.3  St.09: Kamera Messe Interface | %= & | 17 2|E30.2 |184.3 St 10: Achse in Pos
4 4|A8 e 4|A8
6|A23.3 |169.4  st.08: Druckluft EI 6|E26.3 |172.4  St.09: Kamera Kompl I 151 DP-Adr.] afjoci~<jo 6|E30.3 |184.4 St 10: Achse in Pos
8 8LA7 -10A2 ET200S TonE=xx 8 AT
station 08 Station 09 Faweraatol. TH-2 << Station 10
9.09.01| Ratz |Datum[13.11.00 DP-Ubersicht =
Bearb | Gernard Motor - ) ) GBEEEG Westphal GmbH Station 08-10 +
Gepr. Montaqelln 1e Celle 05141 / 9551-0 Zeichnungsnr. : Blatt 82
Zust. | Anderung | Datum | Name |Norm Urspr. WSCAD 4.1 [Ers.f Ers.d - P000900 von 954 BI.




0 1 2 | 3 4 5 | 6 | 7 8 1 9

Profibus Profibus
' 4.1
82.8 000 8
ABAB
1 ET 2005 Digitaleingabe 4 DI 10A1 ET 2005 Digitalausgabe 400 8.2 ~—20V8FR4 g.3 ~24VBFS ET 200S Digitaleingabe 4 DI
-10A10 g g = A15 1d1 g g o _OVBF4 . -11A8 191 ing
1|E30.4 184.5 St 10: Achse in Pos 1]A31.0 188.1 St.10 => Palettiere :|1A1 I 1|E98.4 282.5 St.11: L.Taster i.0
3|A4 3 - 3| A4
5(E30.5 184.6 St 10: Achse Stérun 5]A31.1 188.2 St.10 => Palettiere Interface += o 18 5|E98.5 282.6 St.11: L.Taster n.1i
7 | A3 7 4= B 7 | A3
2|E30.6 |184.7 St 10: Achse in Bew 2|A31.2 |188.3  St.10 => Palettiere M 151 DP-#AF.] esjamswis 2|E98.6 [282.7 St.11: Palettierer
4 |A8 4 == xXX 41 A8
6 |E30.7 184.8 St 10: Achse in Pos 6 |A31.3 188.4 St.10 => Palettiere -11A2 PoweEr‘Tn%%%si ™-P i 23 6 (E98.7 282.8 St.11: FuBschalter
8 | A7 8 8| A7
-10A11 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -10A16 ET 200S Digitalausgabe 4DO -11A3 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -11A9 ET 200S Digitalausgabe 4DO
1]E31.0 183.1 St.10 <= Palettiere 1|A31.4 188.5 St.10 => Palettiere 1]E96.0 280.1 St.11: Vorwahl Hand 1|A96.0 285.1 St.11: LM Start
3 | A4 3 3| A4 3
5|E31.1 183.2 St.10 <= Palettiere 5[A31.5 188.6 St.10 => Palettiere 5|E96.1 280.2 St.11: Start 5]|A96.1 285.2 St.11: LM Grundstel
7 | A3 7 7 | A3 7
2 |E31.2 183.3 St.10 <= Palettiere 2 [A31.6 188.7 St.10 => Palettiere 2 |E96.2 280.3 St.11: Stop HbTE 2 1A96.2 285.3 St.11: LM Storung
4 | A8 4 4 | A8 4
6 |E31.3 183.4 St.10 <= Palettiere 6 [A31.7 188.8 St.10 => Palettiere 6 |E96.3 280.4 St.11: Stoérung Quit 6 |A96.3 285.4 St.11:
8 | A7 8 8 | A7 8
-10A12 | ET 200s Digitaleingabe 4 DI -11A4 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -11A10 [ ET 200s Digitalausgabe 4DO
1|E31.4 183.5 St.10 <= Palettiere . 8.2 24VBF3 11E96.4 280.5 St.11: Grundstellun 1|A96.4 285.5 St.11: LT Bearbeitu
3|A4 8.2 OV8F3 = 31A4 3
5|E31.5 183.6 St.10 <= Palettiere 5|E96.5 280.6 St.11: Not-Halt 5|A96.5 285.6 St.11: LT Bearbeitu
7 | A3 7 | A3 7
2(E31.6 |183.7 St.10 <= Palettiere N oo 2|E96.6 |280.7  St.11: Schutztir of 2(A96.6 |285.7  St.11: Palettierer
2l - ET200S —rssxx 4|A8 2
6 |E31.7 183.8 St.10 Achse ausser 10A17 a3 ==t 22 6 |E96.7 280.8 St.11: Druckluft i. 6 |A96.7 285.8 St.11:
8|A7 Powermodul TM-P << 8la7 8
-10A13 ET 200S Digitalausgabe 4DO -10A18 ET 200S Digitalausgabe 4DO -11A5 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1]A27.0 |[185.1 St.10: LM Start 1|A28.0 |[186.1 St.10: Unterstitzun 1|E97.0 |281.1 St.11: Handpult 1 g g.3 -24VBF6
3 3 3|Ag 8:3 0OV8F6 =
5(A27.1 185.2 St.10: LM Grundstel 5(A28.1 186.2 §t.10: 5{E97.1 281.2 St.11: Handpult 2 g
7 7 7| A3
2|A27.2 |185.3 St.10: LM Stdrung 2|A28.2 |186.3 St.10: Greifer zU 2|E97.2 |[281.3 St.11: Unterstitzun Sjeo e~ ]
: . ; & . rei oo ; i -11A11 ET2008 bl B
g A27.3 185.4 St.10: Netzschutz A g A28.3 186.4 St.10: Greifer AUF g 527.3 281.4 St.11: Unterstitzun Powermodul TM-P =2
-10A21 ET 200S Digitalausgabe 4DO -10A19 ET 200S Digitalausgabe 4DO -11A6 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -11A12 ET 200S Digitalausgabe 4D0
1]|A30.0 189.1 St 10: Achse Pos. 1 1]|A28.4 186.5 St.10: Greifer dreh 1|E97.4 281.5 St.11: Fugehilfe in 1|A97.0 286.1 St.11: Unterstitzun
3 3 3 A4 3
5|A30.1 189.2 St 10: Achse Pos. 2 5|A28.5 186.6 St.10: Greifer dreh 5|E97.5 281.6 St.11: 5(A97.1 286.2 St.11: Unterstiitzun
7 #Z 7| A3 7
2 |A30.2 189.3 St 10: Achse Pos. 4 2 |A28.6 186.7 St.10: Zentrierdorn 2 |E97.6 281.7 St.11: Presse Meswe 2 |A97.2 286.3 St.11: Presse verri
4 4 4 1 A8 4
6 [A30.3 189.4 St 10: Achse Pos. 8 6 |A28.7 186.8 St.10: Zentrierdorn 6 |E97.7 281.8 St.11: Presse Totpu 6 |A97.3 286.4 St.11: Presse entri
8 8 8 | A7 8
-10A22 ET 200S Digitalausgabe 4DO -10A20 ET 200S Digitalausgabe 4DO -11A7 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -11A13 ET 200S Digitalausgabe 4DO
1|A30.4 189.5 St 10: Achse Pos. 1 1]A29.0 187.1 St.10: Achse Bremse 1|E98.0 282.1 St.11: Burster Mess 1|A97.4 286.5 St.11: Burster Star
3 3 3| A4 3
5 [A30.5 189.6 St 10: Achse Regler 5[A29.1 187.2 St.10: 5|E98.1 282.2 St.11: Burster Mess 5|A97.5 286.6 St.11: Burster Rese
7 7 7 |A3 7
2 [A30.6 189.7 St 10: Achse Start 2 |(A29.2 187.3 St.10: 2|E98.2 282.3 St.11: 2 |A97.6 286.7 St.11:
4 4 4| A8 4
6 |A30.7 189.8 St 10: Achse Res. 6 |A29.3 187.4 St.10: Druckluft EI 6(E98.3 282.4 St.11: 6|A97.7 286.8 St.11: Druckluft EI
8 8 8 |A7 8
Station 10 Station 10 Station 11 Station 11
9.09.01| Ratz |Datum |13.11.00 DP-Ubersicht =
Bearb. Gernard MOtOP_ . . GEFEG Westphal GmbH Station 10-11 F
Gepr. Montaqelln le Celle 05141 / 9551-0 Zeichnungsnr. : Blatt 83
Zust. | Anderung | Datum | Name |Norm Urspr. WSCAD 4.1 [Ers.f Ers.d P000900 von 954




0 | 1 2 3 4 5 | 6 7 9
83.8 Profibus NN Profibus 85.
ABAB
—
24VBF7 24V8F8
8.4 —SupEe— 8.4 ~=2CTE
8.4
-12A1 |
-9A8 ET 200S Digitaleingabe 4 DI Interface | %= 2| 19
1]E26.4 |172.5 St.09: Kamera DO 1 M 151 - DP-Adr.| ojo o~ <o
3 (A4 —rS=xXx
5|E26.5 |172.6  St.09: Kamera DO 2 -12A2 Powera00S p | FO==3E
7| A3
2|626.6 |172.7  St.09: Kamera DO 3 -12A3 ET 200S Digitaleingabe 4 DI _12A7 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
6 (E26.7 1:22::8 St.09: Stdérung Quit 1]E99.0 290.1 St.12: Vorwahl Hand 1|E101.0 | 292.1 st.12:
8| A7 3 |A4 3 |A4
5|E99.1 290.2 St.12: Start 5|E101.1 ]| 282.2 St.12: Schrauber Po
Station 09 7 | A3 7 | A3
2|E99.2 290.3 St.12: Stop HbTE 2|E101.2 | 292.3 St.12: Schrauber Po
41 A8 4| A8
6|E99.3 290.4 St.12: Stoérung Quit 6|E101.3 | 292.4 St.12: Schrauber Po
8 | A7 8 | A7
-12A4 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -12A8 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1[E99.4 290.5 St.12: Grundstellun 1|E101.4 | 292.5 St.12: Schrauber Po
3 |A4 3| A4
5|E99.5 290.6 St.12: Not-Halt 5|E101.5 | 292.6 St.12: Schrauber Po
7 | A3 7 A3
2 |E99.6 290.7 St.12: Schutztir of 2|E101.6 | 292.7 St.12: Schrauber Po
4| A8 41A8
6 |ES9.7 290.8 St.12: Druckluft 1i. 6 |E101.7 | 292.8 St.12:
8 | A7 8 | A7
-12A5 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -12A9 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|E100.0 | 291.1 St.12: Handpult 1 g 1]E102.0 | 293.1 St.12: Schrauber 1
3| A4 3| A4
5{E100.1 [ 291.2 St.12: Handpult 2 g 5(E102.1 | 293.2 St.12: Schrauber 1
7 | A3 7 |A3
2|E100.2 [ 291.3 St.12: Schrauber Hu 2|E102.2 | 293.3 St.12: Schrauber 1
4| A8 4 | A8
6 [E100.3 | 291.4 St.12: Schrauber Hu 6 |E102.3 [ 293.4 St.12: Schrauber 1
8 | A7 8 | A7
-12A6 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -12A10 | ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|E100.4 | 291.5 St.12: Schrauber Hu 1(E102.4 | 293.5 St.12: Schrauber 2
3 |A4 3| A4
5(E100.5 | 291.6 St.12: Schrauber Hu 5|E102.5 | 293.6 St.12: Schrauber 2
7 | A3 7 | A3
2 |E100.6 | 291.7 St.12: Schrauber vo 2|E102.6 | 293.7 St.12: Schrauber 2
4| A8 4 | A8
6 (E100.7 | 291.8 St.12: WT vor VVE 6 (E102.7 | 293.8 St.12: Schrauber 2
8 | A7 8 | A7
-12A11 ET 2008 Digitalausgabe 4DO
1]A99.0 295.1 St.12: LM Start
3
5|A99.1 295.2 St.12: LM Grundstel
7
2 |A99.2 295.3 St.12: LM Stérung
4
6 [A99.3 295.4 St.12:
8
Station 12 Station 12
9.09.01 | Ratz |Datum [13.11.00 DP-Ubersicht =
searbGernara | MOTOP- GEFEG Westphal GmbH Station 12 ¥
Gepr. Montagelinie Celle 05141 / 9551-0 Zeichnungsnr. : Blatt 84
Zust. | Anderung | Datum | Name [Norm Urspr. WSCAD 4.1 [Ers.f Ers.d P000900 von 954 BIl.




0 1 2 3 | 4 5

| 6 7 8 ; 9
Profibus Profibus
4. :
84.8 500 86.1
ABAB
=
-12A12 | ET 2008 Digitalausgabe 4D0 gg-g >——§3§E§50 8.6 ~21VBEL -13A9 ET 200S Digitalausgabe 4DO
1|A101.0 [297.1  st.12: Schrauber 1 g.5 -24V8F9 -13A1 [ 1|A103.0 | 305.1  St.13: LM Start
3 g 5 .OVBF9 = - 3
5|A101.1 | 297.2 St.12: Schrauber 1 Interface | 5= & | 20 5]A103.1 | 305.2 St.13: LM Grundstel
7 =l 7
2|A101.2 | 297.3  st.12: Schrauber 1 alj© @~ <jeo M 151 DP-Adr.| cjoo <)o 2|A103.2 |305.3  St.13: LM Stérung
4 - 4
. -12A16 ET200S ==xx -13A2 ET200S ——-sS=xx
g A101.3 [ 297.4  St.12: Schrauber 1 Bawermodal ALp |~ 22 Powermodul TM-P | =~ 22 g A103.3 |305.4  St.13:
-12A13 ET 200S Digitalausgabe 4DO -12A17 ET 200S Digitalausgabe 4DO -13A3 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|A101.4 | 297.5  St.12: Schrauber 1 1|A99.4 |[295.5  St.12: Schrauber 1 1|E103.0 {300.1  St.13: Vorwahl Hand 8.6 ~24V8F12
3 3 3| A4 g & OVBFI2 =
5|A101.5 | 297.6  St.12: Schrauber 1 5|A99.5 |295.6  St.12: Schrauber 1 5|E103.1 [300.2  St.13: Start ’
7 7 7| A3
2 |A101.6 | 297.7  St.12: Schrauber 1 2|A99.6 |295.7  St.12: Schrauber 2 2|E103.2 [300.3  St.13: Stop HbTE b by M
4 4 4| A8 —
6|A101.7 | 297.8  St.12: Schrauber 1 6|A99.7 |295.8  St.12: Schrauber 2 6|E103.3 [300.4  St.13: Stérung Quit - 13A11 POW;I“%%%Sl ™-P J—'EE§§
8 8 8|A7
-12A14 ET 200S Digitalausgabe 4DO -12A18 ET 200S Digitalausgabe 4DO -13A4 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -13A12 ET 200S Digitalausgabe 4DO
1[(A102.0 | 298.1 St.12: Schrauber 2 1]|A100.0 | 296.1 St.12: Schrauber Hu 1|E103.4 | 300.5 St.13: Grundstellun 1|A104.0 | 306.1 St.13: Messtaster o
3 3 3| A4 3
5|A102.1 | 298.2 St.12: Schrauber 2 5(A100.1 [ 296.2 St.12: Schrauber Hu 5[E103.5 | 300.6 St.13: Not-Halt 5|A104.1 | 306.2 St.13: Messtaster o
7 7 7| A3 7
2|A102.2 { 298.3  St.12: Schrauber 2 2|A100.2 | 296.3  St.12: Schrauber Hu 2(E103.6 [ 300.7  St.13: Schutztir of 2|A104.2 [306.3  St.13: Niederhalter
4 4 4|A8 4
6 |A102.3 | 298.4 St.12: Schrauber 2 6 |A100.3 | 296.4 St.12: Schrauber Hu 6|E103.7 | 300.8 St.13: Druckluft i. 6|A104.3 | 306.4 St.13: Niederhalter
8 8 8 |A7 8
-12A15 ET 200S Digitalausgabe 4DO -12A19 ET 200S Digitalausgabe 4DO -13A5 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -13A13 ET 200S Digitalausgabe 4DO
1|A102.4 [ 298.5  St.12: Schrauber 2 1|A100.4 | 296.5  st.12: 1|E104.0 | 301.1 St.13: Handpult 1 g 1|A104.4 | 306.5  St.13: Messtaster u
3 3 3| A4 3
5|A102.5 | 298.6  St.12: Schrauber 2 5|A100.5 | 296.6  St.12: 5|E104.1 [301.2  St.13: Handpult 2 g 5|A104.5 [ 306.6  St.13: Messtaster u
7 7 7|A3 7
2|A102.6 | 298.7  St.12: Schrauber 2 2 |A100.6 | 296.7  St.12: 2|E104.2 [ 301.3  St.13: Messtaster o 2|A104.6 | 306.7  St.13:
4 4 4| A8 4
6|A102.7 | 298.8  St.12: Schrauber 2 6|A100.7 | 296.8  St.12: Druckluft EI 6|E104.3 [301.4  St.13: Messtaster o 6(A104.7 [306.8  St.13: Druckluft EI
8 8 8|A7 8
-13A6 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|E104.4 [301.5  St.13: Niederhalter 8.6 ~24VBF13
3| A4 8.6 OVBF13 =
5|E104.5 [ 301.6 St.13: Niederhalter ’
7|A3
2|E104.6 | 301.7  St.13: Messtaster u N|© A~ =)o
4| A8 13A16 ET200S rmE=Sxx
. i S
g 5\1704.7 301.8 St.13: Messtaster u powermodul TM-P 22
-13A7 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -13A17 |eT 200 Analogeingabe 2x0-10V
1|E105.0 | 302.1 St.13: Riisten Stabp .
3|Ad 1|PEW250 |303.1  St.13: Uberstand Wel
5|E105.1 | 302.2  St.13: Risten Stabp 2
7 |A3 3 ;
2|E105.2 | 302.3  St.13: 5 |PEW252 [303.2  St.13: Uberstand Wel
4|A8 6
6|E105.3 |302.4  St.13: 7
8 | A7
Station 12 Station 12 Station 13 Station 13
9.09.01| Ratz |DPatum [13.11.00 DP-Ubersicht =
Bearb.| Gernard MOtOP— . . GEFEG WEStphal GmbH S.ta-tion 12_13 F
Gepr. Montaqelln 1€ Celle 05141 / 9551-0 Zeichnungsnr. : Blatt 85
Zust. | Anderung | Datum | Name |Norm Urspr. WSCAD 4.1 [Ers.f Ers.d P000900 von 954 BL.




0 1 1 2 3 4 5 | 6 7 8 9
Profibus Profibus
NN
ABAB
{—
24V9F1 24V9F2 24V9F4 24 —
31 ~ovorT 9.2 = 3-2 ~Gvora 9.3 2 “16AQ | ET 2005 Digitalausgabe 400
o o 1|A109.0 | 325.1 St.16: LM Start
14A1 | 16A1 | '
Interface | 1= & 21 Interface | %= & 29 g A109.1 | 325.2 St.16: LM Grundstel
M 151 \l DP-Adr. = . ;
i sl I 1o DP-Adr.] ajow~<jo 2(A109.2 [325.3  st.16: LM Stérung
-14A2 ET200S —es=s=xx -1 ET200S T E=Exx 4
Powermodul TM-P |~ 2= 6A2 Powermodul TM-P | =~ 22 6|A109.3 | 325.4  st.16:
-14A3 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -14A9 ET 200S Digitalausgabe 4DO -16A3 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|E106.0 | 310.1 St.14: Vorwahl Hand 1|A106.0 | 315.1 St.14: LM Start 1|E109.0 | 320.1 St.16: Vorwahl Hand 9.3 ~24V9F6
3| A4 3 3 (A4 g 3 OV9FE =
5(E106.1 | 310.2  St.14: Start 5|A106.1 |315.2  St.14: LM Grundstel 5|E109.1 | 320.2  St.16: Start )
7 (A3 7 7 |A3
2|E106.2 {310.3  St.14: Stop HbTE 2(A106.2 | 315.3  St.14: LM Stérung 2|E109.2 | 320.3  St.16: Stop HbTE Njoa=]o
4| A8 4 4 | A8
R ; . s : -16A11 ET200S —eEExx
6|E106.3310.4  St.14: Storung Quit 6lA106.3 | 315.4  st.1a: 2|El0m:s (aa04  Stoi%s Bty Guit Powermodul TM-P |~ = 22
-14A4 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -16A4 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -16A12 ET 200S Digitalausgabe 4D0O
1|E106.4 | 310.5  St.14: Grundstellun 1|E109.4 [320.5  St.16: Grundstellun 1|A110.0 | 326.1 St.16: Niederhalter
3 (A4 3| A4 3
5|E106.5 | 310.6  St.14: Not-Halt 5|E109.5 | 320.6  St.16: Not-Halt 5|A110.1 | 326.2  St.16: Niederhalter
7 |A3 7 |A3 7
2|E106.6 | 310.7  St.14: Schutztir of 2|E109.6 | 320.7  St.16: Schutztir of 2|A110.2 [326.3  St.16: Kontaktierun
4| A8 41A8 4
6|E106.7 | 310.8  St.14: Druckluft i. 6|E109.7 | 320.8  St.16: Druckluft i. 6|A110.3 | 326.4  St.16: Kontaktierun
8 |A7 8| A7 8
-14A5 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -16A5 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -16A13 ET 200S Digitalausgabe 4DO
1|E107.0 | 311.1 St.14: Handpult 1 g 9.0 ~24VOF3 1|E110.0 | 321.1 St.16: Handpult 1 g 1|A110.4 |326.5 St.16: Kontaktierun
3| A4 9.2 ~OVIF3 = 3| A4 3
5|E107.1 |311.2  St.14: Handpult 2 g 5|E110.1 |321.2  St.16: Handpult 2 g 5|A110.5 | 326.6  St.16: Kontaktierun
7 | A3 7|A3 7
2|E107.2 |311.3  St.14: Unterstitzun N|© O~ F|®© 2|E110.2 | 321.3  St.16: Niederhalter 2|A110.6 | 326.7  St.16:
ol - ET200S == xx 4|78 4
6|E107.3 | 311.4  St.14: Unterstitzun 14A11 ; - 22 6|E110.3 | 321.4  St.16: Niederhalter 6|A110.7 | 326.8  St.16: Druckluft EI
8| A7 Powermodul TM-P << 8| a7 8
-14A6 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -14A12 ET 200S Digitalausgabe 4DO -16A6 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|E107.4 | 311.5  St.15: Unterstitzun 1|A107.0 [316.1  St.14: Unterstitzun 1|E110.4 [321.5  St.16: Kontaktierun 9.4 ~24VOF7
3|A4 3 3|A4 9.4 -OVSF7 =
5|E107.5 | 311.6 St.15: Unterstitzun 5|A107.1 [ 316.2 St.14: Unterstitzun 5|E110.5 | 321.6 St.16: Kontaktierun
7 (A3 7 7|A3
2|E107.6 | 311.7  St.15: Unterstitzun 2|A107.2 | 316.3  St.15: Unterstitzun 2|E110.6 |321.7  St.16: Kontaktierun ujeo o~ e
4 | A8 4 4| A8 i ET200S —-—sS=xXx
6|E107.7 | 311.8 St.15: Unterstitzun 6 |A107.3 | 316.4 St.15: Unterstitzun 6|E110.7 | 321.8 St.16: Kontaktierun 16A16 g o = 22
a | a7 8 8| A7 Powermodul TM-P <<
-14A7 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -14A13 ET 200S Digitalausgabe 4DO -16A17 ET 200S Analogausgabe 2x10v
1|E108.0 | 312.1 St.14: Stitzmechani 1|A107.4 | 316.5  St.14: 1 [PAW250 [327.1 St.16: Motoreinlauf
3 |A4 3 2 Spannung
5|(E108.1 |312.2  St.15: Stitzmechani 5|A107.5 | 316.6  St.14: 3
7 | A3 7 4
2|E108.2 | 312.3  St.14: 2|A107.6 [ 316.7  St.14: 5 |PAW252 [327.2 St.16: Motoreinlauf
4 |A8 4 6 Strom
6|E108.3 |312.4  St.14: 6|A107.7 | 316.8  St.14: Druckluft EI 7
8lA7 8 8
Station 14 Station 14 Station 16 Station 16
9.09.01| Ratz |Datum |13.11.00 DP-Ubersicht =
Bearb.| Gernard MOtor‘_ . . GEFEG WeStphal GmbH Station 14-16 F
Gepr. Montagelinie Celle 05141 / 9551-0 Zeichnungsnr. : Blatt 86
Zust. | Anderung | Datum | Name |Norm Urspr. WSCAD 4.1 [Ers.f Ers.d P000900 von 954 BL.




0 | 1 2 3 4 5 6 \ 7 | | 9
Profibus Profibus
NN NN
ABAB ABARB
= =)
24V9F 4VOF1 = : —

9.9 e 9.5 ~24V9FI0 “17A8 | ET 200S Digitaleingabe 4 DI “17A15 | ET 200S Digitalausgabe 4DO “18A5 | ET 200 Digitaleingabe 4 DI

-.17A1 I 1[E114.4 | 332.5 St.17: Motorprifung 1[A113.4 | 336.5 St.17: Kontaktierun 1|E116.0 [ 341.1 St.18: Achse 1 auss

3|A4 i 3 3|4

Interface | 4= & 230 AC gejgen )E E?314.5 332.6 St.17: Motorprufung 5|A113.5 | 336.6 St.17: Kontaktierun 5|E116.1 | 341.2 St.18: Vakuum 1 Ein

=7 A 7 7 1A3
I - : 5 i
¥ 151 Dp-Adre] siseiro 2|E114.6 {332.7  St.17: Motorprifung 2|A113.6 | 336.7  St.17: Kérperschall 2|E116.2 | 341.3  St.18: Niederhalter
_17A2 ET200S “hssxx 4| A8 . 4 i 4| AB
Powermodul TM-P 23 g i1714.7 332.8  St.17: Motorprifung g A113.7 | 336.8  St.17: Koérperschall 6|E116.3 [341.4  St.18: Niederhalter
8 | A7

-17A3 ET 2008 Digitaleingabe 4 DI -17A11 ET 200S Digitalausgabe 4DO -17A16 ET 200S Digitalausgabe 4DO -18A6 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|E112.0 [ 330.1 St.17: Vorwahl Hand 1|A112.0 [ 335.1 St.17: LM Start 1]|A114.0 | 337.1 St.17: K.Schallsens 1|E116.4 | 341.5 St.18: Saugkopf sch
3 |A4 3 3 3 A4
5|E112.1 | 330.2 St.17: Start 5(A112.1 [335.2 St.17: LM Grundstel 5(A114.1 | 337.2 St.17: K.Schallsens 5(E116.5 | 341.6 St.18: Saugkopf sch
7 | A3 7 7 7 |A3
2|E112.2 | 330.3 St.17: Stop HbTE 2]A112.2 | 335.3 St.17: LM Stérung 2|A114.2 | 337.3 St.17: 2|E116.6 | 341.7 St.18: Saugkopf vor
4| A8 4 4 4 | A8
6|E112.3 | 330.4 St.17: Stoérung Quit 6|A112.3 | 335.4 St.17: 6|A114.3 | 337.4 St.17: Druckluft EI 6 |E116.7 | 341.8 St.18: Saugkopf in
8 | A7 8 8 8 | A7

-17A4 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -17A12 ET 200S Digitalausgabe 4DO Station 17 -18A7 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|E112.4 | 330.5 St.17: Grundstellun 1]|A112.4 | 335.5 St.17: Motorprifsta 1|E117.0 | 342.1 St.18: Saugkopf 180
3| A4 3 3 |A4
5(E112.5 | 330.6 St.17: Not-Halt 5|A112.5 | 335.6 St.17: Start an Mot 5|E117.1 | 342.2 St.18: Saugkopf dre
7 | A3 7 7 |A3
21E112.6 | 330.7 St.17: Schutztir of 2|A112.6 | 335.7 St.17: Umschaltung 2|E117.2 | 342.3 St.18: Drehanschlag
4| A8 4 4 | A8
6 |E112.7 | 330.8 St.17: Druckluft i. 6|A112.7 | 335.8 St.17: 6|E117.3 | 342.4 St.18: Drehanschlag
8 | A7 8 8 | A7

P, " 24V9F12 24VIF13 s -

-17A5 ET 2008 Digitaleingabe 4 DI gg ~OVoriz 9.6 —— -18A8 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|E113.0 [ 331.1 St.17: Korperschall -:18A1 ] 1[(E117.4 | 342.5 St.18: Verfahreinhe
3|A4 3| A4
5|E113.1 {331.2  St.17: Handpult 2 g Interface | 1= o | 24 5|E117.5 [ 342.6  St.18: Verfahreinhe
7 | A3 =T 7 | A3
2|E113.2 [331.3  St.17: Niederhalter M 151 DP-Adr.] «joo~<jo 2|E117.6 | 342.7  st.18: Andruck-Roll
4|A8 - ET200S == xx 4| A8
6|E113.3 | 331.4 St.17: Niederhalter 18A2 . =l 22 6 |E117.7 | 342.8 St.18: Andruck-Roll
8| A7 Powermodul TM-P << 8| A7

-17A6 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -18A3 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -18A9 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|E113.4 [331.5  St.17: Kontaktierun 9.5 ~24VOF11 1|E115.0 [ 340.1  St.18: Vorwahl Hand 1[E118.0 St.18: Rolle verste
3 (A4 9.5 ~OVOF11 2, 3|A4 3| A4
5{E113.5 | 331.6 St.17: Kontaktierun 5|E115.1 | 340.2 St.18: Start 5(E118.1 St.18: Rolle verste
7 | A3 7 |A3 7 | A3
2|E113.6 [331.7  St.17: Kontaktierun i o L e 2|E115.2 | 340.3  St.18: Stop HbTE 2|E118.2 St.18: Saugkopf 90°
4| A8 ——= = 4|A8 4|A8
6|E113.7 | 331.8 St.17: Kontaktierun -17A13 ET 2009 ¥ — = 22 6(E115.3 | 340.4 St.18: Storung Quit 6|E118.3 St.18: Vakuum 2 Ein
8| A7 Powermodul TM-P << 8 | A7 gla7

-17A7 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -17A14 ET 200S Digitalausgabe 4DO -18A4 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -18A10 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|E114.0 [ 332.1 St.17: Koérperschall 1]A113.0 | 336.1 St.17: Niederhalter 1]|E115.4 | 340.5 St.18: Grundstellun 1|E118.4 | 343.5 St.18: Niederhalter
3| a4 3 3| A4 3| A4
5|E114.1 | 332.2 St.17: Koérperschall 5|A113.1 | 336.2 St.17: Niederhalter 5(E115.5 | 340.6 St.18: Not-Halt 5(E118.5 | 343.6 St.18: S.Schalter i
7 | A3 7 7 |A3 7 |A3
2 |E114.2 | 332.3 St.17: Kérperschall 2 |A113.2 | 336.3 St.17: Kontaktierun 2|E115.6 | 340.7 St.18: Schutztir of 2|E118.6 St.18: Achse 2 auss
4 | A8 4 4 | A8 4
6(E114.3 | 332.4 St.17: Korperschall 6|A113.3 | 336.4 St.17: Kontaktierun 6 |E115.7 | 340.8 St.18: Druckluft i. 6(E118.7 St.18:

8 |A7 8 8 |A7 8 |A7
Station 17 Station 17 Station 18 Station 18
9.09.01 | Ratz |Datum|13.11.00 DP-Ubersicht =
Bearb.| Gernard Motor - X . GEFEG WeStphal GmbH Station 17-18 *
Gepr. Montagelinie Celle 05141 / 9551-0 Zeichnungsnr. : Blatt 87
Zust. | Anderung | Datum | Name |Norm Urspr. WSCAD 4.1 [Ers.f Ers.d P000900 von 954 B1.




0 | 1 2 3 4 5 6 7 | 8 9
Profibus Profibus
87.8
500 89.1
ABAB
“18A11 | ET 200S Digitalausgabe 4DO 9.7 2HOEIS 9.5 ~24VOF16
1|A115.0 | 346.1 St.18: LM Start 9.7 24V9F14 957 ]
3 37 ~overia = - 19A1
§ A115.1 St.18: LM Grundstel Interface | 4= o o5
2|A115.2 St.18: LM Storung @ m|~ | IM 151 - DP-Adr. f© of~ <o
4
: -18A22 ET200S ToEExX -19A2 ET200S es=xx
g A58 St 187 Achse 1 Netz Powermodul TM-P 22 Powermodul TM-P - 2=
-18A12 ET 200S Digitalausgabe 4DO -18A17 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -18A23 ET 200S Digitalausgabe 4DO -19A3 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|A115.4 | 346.5 St.18: Achse 2 Netz 1]E120.4 | 345.5 St.18: Achse 2 in P 1[A118.0 | 349.1 St.18: Niederhalter 1|E121.0 | 360.1 St.19: Vorwahl Hand
3 3| A4 3 3 |A4
5(A115.5 | 346.6 St.18: Achse 1 Brem 5|E120.5 | 345.6 St.18: Achse 2 Stor 5|A118.1 | 349.2 St.18: Niederhalter 5|E121.1 | 360.2 St.19: Start
7 7 | A3 7 7 |A3
2 |A115.6 | 346.7 St.18: Vakuum 2 EIN 2|E120.6 | 345.7 St.18: Achse 2 in B 2 |A118.2 | 349.3 St.18: Saugkopf sch 2|E121.2 | 360.3 St.19: Stop HbTE
4 4| A8 4 4(A8
6|A115.7 | 346.8 St.18: Blasimpuls 2 6|{E120.7 | 345.8 St.18: Achse 2 in P 6|A118.3 | 349.4 St.18: Saugkopf sch 6 |E121.3 [ 360.4 St.19: Storung Quit
8 8 | A7 8 8 |A7
-18A18 ET 200S Digitalausgabe 4DO -18A24 ET 200S Digitalausgabe 4DO -19A4 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
32.5% 1|A116.0 | 347.1 St.18: Achse 1 Pos. 1|A118.4 | 349.5  St.18: Saugkopf VO 1|E121.4 | 360.5 St.19: Grundstellun
32.8 = 3 3 3 |A4
51A116.1 | 347.2 St.18: Achse 1 Pos. 5|A118.5 | 349.6 St.18: Saugkopf ZU 5|E121.5 | 360.6 St.19: Not-Halt
7 7 7 |A3
N|© @~ 5o 2|A116.2 | 347.3  St.18: Achse 1 Pos. 2|A118.6 | 349.7  St.18: Saugkopf dre 2|E121.6 | 360.7  St.19: Schutztiur of
-18A13 ET200S SoE=ExX 4 . 4 ) 4 1A8 _ ]
Powermodul TM-P 22 g A116.3 [ 347.4  St.18: Achse 1 Pos. g|at118.7 349.8  St.18: Saugkopf dre ik 360.8  St.19: Druckluft i.
-18A14 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -18A19 ET 200S Digitalausgabe 4DO -18A25 ET 200S Digitalausgabe 4DO -19A5 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|E119.0 | 344 .1 St.18: Achse 1 in P 1|A116.4 | 347.5 St.18: Achse 1 Pos. 1]A119.0 | 350.1 St.18: Drehanschlag 1|E122.0 | 361.1 St.19: Handpult 1 g
3 |A4 3 3 3| A4
5(E119.1 | 344.2 St.18: Achse 1 in P 5|A116.5 | 347.6 St.18: Achse 1 Regl 5(A119.1 | 350.2 St.18: Drehanschlag 5|E122.1 | 361.2 St.19: Handpult 2 g
7 | A3 7 7 7 | A3
2|E119.2 | 344.3 St.18: Achse 1 in P 2 |A116.6 | 347.7 St.18: Achse 1 Star 2|A119.2 | 350.3 St.18: Verfahreinhe 2 |E122.2 | 361.3 St.19:
4 | A8 4 4 4 | A8
6(E119.3 | 344.4 St.18: Achse 1 in P 6|A116.7 | 347.8 St.18: Achse 1 Res. 6|A119.3 | 350.4 St.18: Verfahreinhe 6|E122.3 | 361.4 St.19:
8 |A7 8 8 8 | A7
-18A15 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -18A20 ET 200S Digitalausgabe 4DO -18A26 ET 200S Digitalausgabe 4DO -19A6 ET 200S Digitaleingabe 4 DI
1|E119.4 | 344.5 St.18: Achse 1 in P 1]|A117.0 [ 348.1 St.18: Achse 2 Pos. 1[A119.4 | 350.5 St.18: Andruck-Roll 1|E122.4 | 361.5 St.19:
3 |A4 3 3 3|A4
5|E119.5 [ 344.6 St.18: Achse 1 Stor 5|A117.1 | 348.2 St.18: Achse 2 Pos. 5|A119.5 | 350.6 St.18: Andruck-Roll 5|E122.5 | 361.6 St .19:
7 |A3 7 7 7 |A3
2(E119.6 | 344.7 St.18: Achse 1 in B 2|A117.2 | 348.3 St.18: Achse 2 Pos. 2|A119.6 | 350.7 St.18: Rolle verste 21E122.6 | 361.7 St.19:
4| A8 4 4 4| A8
6|E119.7 | 344.8 St.18: Achse 1 in P 6|A117.3 | 348.4 St.18: Achse 2 Pos. 6|A119.7 | 350.8 St.18: Rolle verste 6|E122.7 | 361.8 St .19
8 | A7 8 8 8 |A7
-18A16 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -18A21 ET 200S Digitalausgabe 4DO -18A27 ET 200S Digitalausgabe 4DO -19A7 ET 200S Digitalausgabe 4DO
1|E120.0 | 345.1 St.18: Achse 2 in P 1|A117.4 | 348.5 St.18: Achse 2 Pos. 1|A120.0 | 351.1 St.18: Vakuum 1 EIN 1|A121.0 [ 365.1 St.19: LM Start
3|A4 3 3 3
5|E120.1 [ 345.2 St.18: Achse 2 in P 5|A117.5 | 348.6 St.18: Achse 2 Regl 5|A120.1 | 351.2 St.18: Blasimpuls 1 5]|A121.1 | 365.2 St.19: LM Grundstel
7 [ A3 7 7 7
2|E120.2 | 345.3 St.18: Achse 2 in P 2|A117.6 [ 348.7 St.18: Achse 2 Star 2|A120.2 | 351.3 St.18: Blasimpuls A 2|A121.2 | 365.3 St.19: LM Stoérung
4 | A8 4 4 4
6 |E120.3 | 345.4 St.18: Achse 2 in P 6|A117.7 | 348.8 St.18: Achse 2 Res. 6|A120.3 | 351.4 St.18: Druckluft EI 6|A121.3 | 365.4 St.19: Achse 1 Netz
8 |A7 8 8 8
Station 18 Station 18 Station 18 Station 19
9.09.01| Ratz |Datum [13.11.00 DP-Ubersicht =
Beark Gernard Motor- o GEFEG Westphal GmbH Station 18-19 +
Gepr. Montagelinie Celle 05141 [ 9551-0 Zeichnungsnr.: Blatt 88
Zust. | Anderung | Datum | Name |Norm Urspr. WSCAD 4.1 [Ers.f Ers.d P000900 von 954 BI.




0 | 1 2 3 4 | 5 6 7 8 9
88.8 Profibus Profibus 90.1
-19A8 ET 200S Digitalausgabe 4DO

1|A121.4 | 365.5 St.19: Achse 2 Netz 9.8 24V9F17
3 9.8 OVIF17 =
5|A121.5 | 365.6 St.19: )
7
2 (A121.6 | 365.7 §t.19: b bt il b
4
_ -19A18 ET200S o=s=xx
g A121.7 | 365.8 St.19: powermodul TM-P - <D(<D(
-19A19 ET 200S Digitalausgabe 4DO
~24VBF16 1|A124.0 | 368.1
398 —overe - 3
5|A124.1 | 368.2
7
i i e 2|A124.2 | 368.3
-19A9 ET200S ToE=Exx 4
Powermodul TM-P |~ 22 g A124.3
-19A10 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -19A14 ET 200S Digitalausgabe 4DO -19A20 ET 200S Digitalausgabe 4DO
1]E123.0 | 362.1 St.19: Achse 1 in P 1]A122.0 | 366.1 St.19: Achse 1 Pos. 1|A124.4 | 368.5
3| A4 3 3
5|E123.1 | 362.2 St.19: Achse 1 in P 5(A122.1 | 366.2 St.19: Achse 1 Pos. 5|A124.5 | 368.6
7 |A3 7 7
2 |E123.2 | 362.3 St.19: Achse 1 in P 2|A122.2 | 366.3 St.19: Achse 1 Pos. 2 |A124.6 | 368.7
4(A8 4 4
6|E123.3 | 362.4 St.19: Achse 1 in P 6 (A122.3 [ 366.4 St.19: Achse 1 Pos. 6|A124.7 | 368.8
8 |A7 8 8
-19A11 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -19A15 ET 200S Digitalausgabe 4DO
1|E123.4 | 362.5 St.19: Achse 1 in P 1]A122.4 | 366.5 St.19: Achse 1 Pos.
3| A4 3
5(E123.5 | 362.6 St.19: Achse 1 Stér 5(A122.5 [ 366.6 St.19: Achse 1 Regl
7 | A3 7
2 |E123.6 | 362.7 St.19: Achse 1 in B 2 |A122.6 | 366.7 St.19: Achse 1 Star
4(A8 4
6 |E123.7 | 362.8 St.19: Achse 1 in P 6 |A122.7 | 366.8 St.19: Achse 1 Res.
8 | A7 8
-19A12 ET 200S Digitaleingabe 4 DI -19A16 ET 200S Digitalausgabe 4DO
1|E124.0 | 363.1 St.19: Achse 2 in P 1]1A123.0 | 367.1 St.19: Achse 2 Pos.
3| A4 3
5|E124.1 | 363.2 St.19: Achse 2 in P 5|A123.1 | 367.2 St.19: Achse 2 Pos.
7 | A3 7
2|E124.2 | 363.3 St.19: Achse 2 in P 2|A123.2 [ 367.3 St.19: Achse 2 Pos.
4 1A8 4
6 |E124.3 | 363.4 St.19: Achse 2 in P 6|A123.3 [ 367.4 St.19: Achse 2 Pos.
8 |A7 8
-19A13 | ET 200S Digitaleingabe 4 DI -19A17 | ET 200S Digitalausgabe 4DO
1[E124.4 | 363.5 St.19: Achse 2 in P 1]A123.4 | 367.5 St.19: Achse 2 Pos.
31A4 3
5|E124.5 | 363.6 St.19: Achse 2 Stor 5|A123.5 [ 367.6 St.19: Achse 2 Regl
7 | A3 7
2|E124.6 | 363.7 St.19: Achse 2 in B 2|A123.6 | 367.7 St.19: Achse 2 Star
4|A8 4
6|E124.7 | 363.8 St.19: Achse 2 in P 6 |A123.7 | 367.8 St.19: Achse 2 Res.
8 1A7 8
Station 19 Station 19 Station 19
9.09.01| Ratz |Patum|13.11.00 DP-Ubersicht =
seardjGermara | MOtOPr- GEFEG Westphal GmbH SEation 19 =
Gepr. Montagelinie Celle 05141 / 9551-0 Zeichnungsnr. : Blatt 89
Zust. | Anderung | Datum | Name |Norm Urspr. WSCAD 4.1 [Ers.f Ers.d P000900 von 954 Bl.






