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Pos.CAD | Articolo ATOP | Codice IMA Descrizione Q.ta’
06.091430.12 INSIEME GANASCIA @=43 Hp=25
5 02.024639.01 CORPO GANASCIA @=43 Hp=25 2
6 02.024640.01 PETTINE L.O.C. 2
7 02.036240.01 PETTINE L.C. 2
8 03.003731.01 SUPPORTO GANASCIA SINISTRA 1
9 03.003729.01 SUPPORTO GANASCIA DESTRA 1
10 04.042281.01 SUPPORTO BATTUTA 2
11 04.045017.01 GUIDA 4
12 04.045020.01 ATTUATORE HOOKING 2
13 04.042260.01 PERNO 2
14 04.045018.01 AGGANCIO HOOKING 2
15 04.100471.01 PERNO MOVIMENTAZIONE HOOKING 2
16 | 04.050971.21 DA A VP RESSIONE L0=33 2
17 04.100465.01 HOOKING PLATE @coll. 16.7 dist13.5 2
18 04.100466.01 HOOKING PLATE d@coll. 16.7 dist14.4 2
19 04.100467.01 HOOKING PLATE @coll. 23.15 dist. 14.2 2
20 07.012577.05 |M04130003 |ANELLO INA BR 19 2
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SEZIONE A-A
Material: Name: Metric
INSIEME GANASCIA = @
@=43 Hp=25
Heat Treatment: onw: MARCHI Date: 24/09/21 Scale: 1: 1 ’
vot: MARCHI bate: 24/09/21 Masa:ooo kg /””/t/ﬁ;pm /ngeW'
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